








SISTEMA DE MEMORIZACAO
AUTOMATICA DO TRACADO DE
ASPERACAO.

O objetivo desse sistema ¢ o seguinte:
Determinar todos os pontos do percurso de
asperacdo sem utilizar o robd (dessa forma,
economizando tempo) e sem parar a producao.
O tracado da asperacdo ¢ transmitido
automaticamente para o robd. O percurso que o
robo deve seguir ¢ simulado manualmente pelo
operador e todos os dados da trajetéria sdo
calculados automaticamente.

Quando um modelo de cabedal novo entra no
processo de producdo, para ensinar ao robd o
novo percurso de asperacdao, o operador deve
fazer o seguinte:

Seguir o contorno de um sapato injetado
utilizando uma “caneta”, que registra o
percurso no Computador.

As 3 coordenadas X, Y, Z do percurso de
asperagdo sio registradas e elaboradas pelo
Computador.

Porém, para movimentar o robd ao longo da
trajetoria sdo necessarios 6 dados: 3 dados de
posicdo (X, Y, Z) e 3 angulos Rx, Ry, Rz
Esses angulos sdo calculados automaticamente
pelo software AUTEC.

AUTOMATION & SOFTWARE
FOR SHOE-MAKERS

AUTEC SAS
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Cada forma ¢ reconhecida por um
transponder de radio freqiiéncia, ou seja,
cada forma tem um “chip” com um
numero de identificacdo exclusivo.

O software reconhece automaticamente
cada forma e conseqiientemente carrega

o percurso de asperacao do modelo .
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Tel.: +39 0587 736027
Fax: +39 0587 734907

E-mail: info(@autecautomation.com

Web-site: www.autecautomation.com
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